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Esta ACTIVIDAD DE CLASE debera realizarse descargando los documentos XLSX incompletos
disponibles en esta pagina web, completando Las casillas que aparecen en verde, e
incorporando, si asi1 se 1indicara, la imagen del DC elaborado por ti. La mayoria de los
modelos considerados estan resueltos en la Guia Kindle denominada: “Configuracion Cinemdtica

de Mecanismos en Mdquinas (DcM)”.
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El elemento / se desplaza a lo largo de las guias fijas a—a y posee una
colisa b, cuyo eje es perpendicular al eje de movimiento del elemento 1.
El elemento 3 se desplaza a lo largo de las guias fijas ¢c— ¢ y posee una
colisa d, cuyo eje es perpendicular al eje de movimiento del elemento 3.
Los ejes de las colisas & y & son mutuamente perpendiculares. El elemen-
to 4 se desplaza a lo largo de las guias fijas e— e, el eje de las cuales es
paralelo al eje de las guias a—a, y posee un dedo f que se desliza en la
colisa g perteneciente al elemento 2 que gira alrededor del eje fijo O.
El dedo 5 se desliza simultaneamente en las colisas b, d y g. Al desplazar
el dedo f a una magnitud x y el elemento 3 a una magnitnd v, el despla-
zamiento r del elemento / se determina por la férmula
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dqngle k es la dimcnsién constante del mecanismo que es la distancia
minima entre el eje de la guia e y el punto O.

Una vez completados, deberan subirse adecuadamente denominados a la cuenta de entrega comun,
utilizando el comando FTP que aparece en el siguiente panel.

| Universidad Politécnica Valencia (UPV) |
Comando FTP para entrega de actividades de clase

ftp://2014a|mn-mi14:mn-ml4@axeh100:21/



https://www.amazon.es/dp/B0C41X3B94
https://www.amazon.es/dp/B0C41X3B94

